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2. 研究計畫 
一般型 

計畫名稱 
擔任 起迄 

年月 
執行情形 補助機構 

火箭式垂直起降固定翼無人機自主飛行與雲台控制

系統研製 NSTC 112-2221-E-150-015 
主持人 112/08~1

13/07 
執行中 國科會 

無人機關鍵技術前瞻研發計畫 
NSTC 112-2224-E-005-001 

共同主持

人 
112/3~ 
113/2 

112/10 請

辭 
國科會 

具長滯空日夜飛行與使用多光譜長期偵測空污研究

之中低空太陽能無人 機飛行任務驗證－總計畫暨

子計畫五：具電能管理和智慧飛行之長滯空太陽能

無人機 Autopilot設計與驗證MOST 109-2221-E-150 
-001 -MY3 

主持人 109/08~ 
112/07 

已結案 科技部 

以車規多核心晶片實現長滯空太陽能無人機的自主

飛行系統 MOST 108-2637-E-150-012 - 
 

主持人 108/08 ～

109/07 
已結案 科技部 

具節能與平流層飛行能力之長滯空太陽能無人機 
Autopilot 暨人工智慧地面導控站研製 
MOST 107 - 2637 - E - 150 - 005 
 

 107/08~ 
108/07 

已結案 科技部 

 
產學型 

計畫名稱 擔任 起迄年月 執行情形 補助機構 

多用途彈射起飛固定翼載具之研製與試飛 112AF230 主持人 112/11~ 
112/2 

執行中 Xxx(股)公
司 

高空平台基地台雷射光通訊系統(HAPS-LCS)先期

研究 112AZ82 
主持人 112/11~ 

112/12 
已結案 太空中心 

中型油電混合動力垂直起降固定翼無人機氣動力與

結構設計研析 
協 同 主

持人 
112/5~ 
112/11 

已結案 全科綜電

(股)公司 

108 年雲林縣政府水利處山坡地及安全維護通報航

拍與影像資料處理(108AG26) 

主持人 108/10~1
09/12 已結案 

雲林縣政

府水利處 

108AZ23-5 可變螺距四旋翼無人機系統研製 
20190403114953788PC108120269 

主持人 108/6~10
8/11 

已結案 
「學界協助中小

企業科技關懷跨

域整合計畫」 

108AZ24-3 高酬載垂直起降無人機之技術概念設計

與應用驗證研究-電力纜線自動收放裝置之技術概念

設計與應用驗證 XC08049P-CS 

主持人 108/5~10
8/11 

已結案 中山科學

研究院 

108AZ19 先期機載 SWIR 相機飛行操作與測試驗證

研究”計畫 NSPO-S-108135 
主持人 108/4~10

8/12 
已結案 太空中心 

2U 立方衛星研製 NSPO-S-106036 共同 106/04~ 
109/4 

已結案 太空中心 

衛星酬載 ADS-B 收發機研製(NSPO-S-106036-1) 主持人 106/4~10
9/4 

已結案 太空中心 

中型長滯空太陽能無人機輕量化研製 
NSPO-S-105154  

主持人 105.10~ 
106.09 

已結案 太空中心 

高空長滯太陽能無人飛機之電能系統設計研究開發

計畫 NSPO-S-105037 
共 同 主

持人 
105/3~10
5/11 

已結案 太空中心 

學界混合動力無人飛機研究開發計畫 
NSPO-S-104143(校內編號 104AZ21) 

主持人 104/8~ 
105/6 

已結案 太空中心 

 



3. 技轉績效 

年度 技轉廠商 技術移轉名稱 

112 動控科技 三核心單晶片固定翼飛控電路設計 

106 田屋科技 單旋翼直升機自主飛行系統 

105 田屋科技 單旋翼直升機自主飛行系統 

104 田屋科技 單旋翼直升機自主飛行系統 

101 雷隼科技(股) 無人飛機系統 

 

4. 參加全國性競賽 
日期 作品名稱 競賽名稱 得獎名次/將金 性質 
7/18 更湛藍自由的美好天空 2023 年 APSAA 亞太暨台灣永續行動獎  金牌 全國 
11/25 長航時太陽能無人機 2021 全國產學創新實作競賽 第二名 全國 
9/9 moonflyer 2020 綠能無人機創新大獎龜山島挑戰賽 第二名 全國 

8/15 moonflyer 2020 綠能無人機創新大獎決賽 第二名 全國 
1 太陽能基金會 2019 台灣無人飛機創意設計競賽創意獎 第一名 全國 

11/20 無人機農用播撒器 2019 校慶全國學生專題製作競賽與成果展 佳作 全國 
11/14 星基 ADS-B 大數據系統 2018 校慶全國學生專題製作競賽與成果展 佳作 全國 
9/22 Anirban Ganguly 2018 台灣無人飛機創意設計競賽 

飛機設計電動組 
第一 全國 

5/12 汽車搭載起飛之中型太陽能

無人飛機 
2018 年全國技專校院學生實務專題製作競

賽與成果展 
第四名 全國 

12/14 2017 全國能源科技創意實作

競賽 
106 年度名揚虎科卓越獎學金 五萬元 全校 

10/1 太陽能長滯空無人飛機 2017 全國能源科技創意實作競賽 最佳模型製作 全國 
8/26 太陽能長滯空無人飛機 2017「全國太陽光電創意應用競賽」 第一名 全國 
8/4 混電能無人飛機系統 2017「全國儲能應用專題創意競賽」 第三名 全國 

 空氣 2016 台灣無人飛機創意設計競賽 
-飛行性能組 

佳作 全國 

11/23 燃料電池供電之無人飛機性

能測試與應用 
2016 校慶全國學生專題製作競賽 

 
第三名 全國 

 地面供電旋翼無人機 2015 全國飛行機器人飛行競賽 
-創意設計組 

第三名 全國 

 虎尾農噴 2015 全國飛行機器人飛行競賽 
-自主飛行組 

佳作 全國 

 地面供電之長滯空多旋翼機

設計與研製 
「中區技專校院校際聯盟」2014 年研

發成果網路聯合發表會:  
特優一 

 
 

 鯊魚遙控飛機 2013 台灣無人飛機創意設計競賽 
-初階引擎之載重提升 

第一名 全國 

 多旋翼手自動飛行系統之研

製 
2013 Microchip 微控制器校園專案研發成

果競賽 
佳作 全國 

 可攜式多功能顯示系統 2012 日內瓦發明展發明競賽 金牌獎 世界 
 無人飛機系統 2012 台北國際發明暨技術交易展發明競賽 銀牌獎 世界 
 鴟鴞遙控飛機 

 
2012 台灣無人飛機創意設計競賽 

-初階引擎之載重提升 
第四名 全國 

 

(2887) 太陽能無人機飛行逾 21 小時 虎尾科大創紀錄【發現科學】 - YouTube 

(2887) Solar-powered UAV set 22 hours flight record by NFU. - YouTube 
 

 

 


